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CHB30S系列
增量型旋转编码器(ABZ三路信号)

    非常感谢您使用欣灵牌编码器,使用产品前

请阅读使用说明书!

源如发生浪涌，请在电源间接上浪涌吸收器，为了避免干扰，请尽量在短距离之内连线。

7、在接通电源或切断电源时，容易发生错误脉冲，所以请在接通电源1秒后使用。

8、需注意电源极性等，不能错误连线， 以免引起破裂和烧损，白线接Vcc电源，黑线接

0V，绿线接B相，红线接A相，黄线接Z相，屏蔽线接地。

9、请不要在可燃性、爆炸性的环境下进行使用。

十、订货说明

订货须写明产品型号、脉冲数、线长度(常规出厂为2米)、工作电源、数量；

例：CHB30S                    200           线长2米           DC5-24V  500只
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八、外形尺寸图(单位：mm)

九、使用说明

1、旋转式编码器是由紧密部件构成的，因此使用时要非常小心，不能跌落，以免损伤功能，

使用时请不能让水和油滴落在主体上。

2、连线时要在电源切断的状态下进行，通电状态下接线会引起输出回路短路烧坏。

3、固定本体和导线连线时， 请注意导线的拉伸力度不要超过29.4N。请勿往上施加过大的

载荷，以免引起产品破损。用链条、传送带及齿轮连接时，先通过其他轴承再用联轴器与编码

器结合。

4、如果安装误差大(偏心、偏角)就会有过大的负载加在轴上，从而造成机械损坏或缩短其

使用年限。

5、当联轴器插入轴时，不能用锤子敲击。安装、拆卸联轴器时，请勿进行不必要的弯曲，

压缩和拉伸，且不要超过额定电压范围，如施加额定电压以上的电压时，会引起破裂和烧损。

6、高压线和动力线并行连线时，会因感应而发生误动作或破损，所以请分开连线，使用电
地址：浙江省乐清市经济开发区纬十九路328号    

电话：0577-62735555        传真：0577-62722963

技术咨询：0577-62731209                www.c-lin.cn



一、概述

旋转编码器是集光、机、电技术于一体的转速、位移传感器，当编码器轴带动光栅盘旋转

时，经发光元件发出的光被光栅盘狭缝切割成断续光线并被接收元件接收，产生信号经后续电

路处理后输出脉冲或代码信号。

二、型号含义
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五、输出电路

CHB  30  S   4  G   5-24    E - 200 - ABZ -  1T - 2m 

线长度：常规2米

零位信号宽度：空白：1T；2：1/2T；4：1/4T

输出相：BM：ABZ三路信号；BL:ABZA/B/Z/六路信号

脉冲数：100 200 360 400 500 600 1000 1024;

输出形式：N：集电极开路输出(NPN)；E:电压输出；F:互补输出；  

           L:驱动输出

工作电压(Vcc)：DC5V-24V;   DC5V

出线方式： E：线后出； 

轴径尺寸：φ4；

轴径类型：S：实心轴；

主体外径：φ30；

设计代码：CHB30S                     注：CHB30S-4E-5-24E-200BM-1T-2M

三、主要技术数据

输出形式

E : 电压输出

N: 集电极开路输出

(NPN输出)

F: 互补输出

1、电气参数

电源电压

DC5V±0.2

DC5～24V

DC5V±0.2

DC5～24V

DC5V±0.2

DC5～24V

DC5V±0.2

DC5～24V

消耗电流

≤60mA

≤60mA

≤60mA

≤100mA

输出电压

VH

≥3.5V

≥Vcc-2.5V

VL

≤0.5V

≤0.5V

≥2.5V

≥Vcc-2.5V

≤0.5V

≤1.0V

上升

时间(ns)
下降

时间(ns)
响应

频率(kHz)

≤500

≤1500

≤100

≤300

0～100

0～100

≤200

≤500

≤200

≤200

0～100

0～100

0～100

2、机械参数

0～100

5000 10000 0.1

最高转速

(rpm)

启动力矩
（25℃）

（N m）.

允许
角加速度
( rad/s2)

最大负载(N)

径向

20

轴向

10

转动惯量
(kgm2)

重量

(kg)

-84×8-31.5×10

工作温度(℃) 贮存温度(℃)
2耐冲击(m/s ) 2耐振动(m/s ) 防护等级

-30℃～ 85℃+ -35℃～ 95℃+
980(x,y,z三方向

各3次，各6ms)

50(10～200Hz,x,y,

z三个方向，各2h)
IP54

3、环境参数

四、接线表

电线颜色

开路输出
电压输出
互补输出

白线

Vcc

黑线

0V

红线

A相

绿线

B相

屏蔽线

G(地)

2SD596

3.3k
51

2SD596

Vcc

Out

2SD596

2SD736

15k
100

Vcc

Out

L: 驱动器输出型N: NPN集电极开路输出型

E: 电压输出型(Vcc:5V-24V) F: 互补输出型(Vcc:5V-24V)

六、输出相

注：

1、波形比：X +X =0.5T±0.1T;    X +X =0.5T±0.1T1 2 2 3

2、相位差：Xn≥0.125T(n=1,2,3,4)

3、绝对角度误差：≤0.2T

4、周期误差：≤0.05T                       T=360°/N(N为每转输出脉冲数)             

5、上图为从轴端方向看顺时针旋转的波形。

七、工作原理

发光元件 光栅盘 接收元件狭缝

旋转轴

L: 驱动输出

驱动输出 Vcc 0V A相 B相 A/相 B/相

棕色 灰色黄线

Z相

Z相

橙色

Z/相
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